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Wireless Infrared Printer dengan DST-51 
(Pengiriman data ke Printer) 

 
 
 Bila pada bagian-bagian sebelumnya telah dijelaskan proses pengiriman data 
dari PC ke DST-51 dan komunikasi dua buah Modul DST-51 dengan media Infra 
Merah, maka pada bagian ini akan dibahas proses pengiriman dari Modul DST-51 ke 
printer. 
 

Tabel 1 
Keterangan pin-pin pada Kabel Printer 

Parallel 
Port Deskripsi Arah Keterangan 

1 STB Input Printer 

Aktif Low, menunjukkan bahwa data yang  
dikirimkan oleh Modul DST-51 telah siap untuk diambil 
di parallel port 

2-9 D0 - D7 Input Printer Data parallel yang dikeluarkan Modul DST-51 

10 ACK Output Printer 

Sinyal yang dikirimkan oleh Printer yang  
menunjukkan bahwa sistem telah siap 
untuk menerima data. 

11 Busy Output Printer 
Sinyal yang dikirimkan oleh Printer yang  
Menunjukkan bahwa sistem sedang sibuk 

12 PE Output Printer 
Sinyal yang dikirimkan oleh printer saat kertas 
sedang tidak tersedia 

13 Ready Output Printer 
Sinyal yang menunjukkan bahwa printer telah siap  
(aktif logika 1) 

19-24 GND     
 

Proses yang terjadi pada pengiriman data dari Modul DST-51 ke Printer 
hampir sama dengan proses pengiriman data dari Parallel Port PC ke Modul DST-51. 
Hanya dalam hal ini, Modul DST-51 bertindak sebagai PC yang mengirimkan data ke 
printer. 

Pada saat sistem ini pertama kali berjalan, maka terlebih dahulu, dilakukan 
inisialisasi pada printer dengan memberikan logika 0 pada pin INIT. Logika reset dari 
printer merupakan invers dari logika reset AT89C51 yang ada pada Modul DST-51. 
Agar inisialisasi printer dilakukan bersamaan reset Modul DST-51, maka pin ini 
dihubungkan ke invers reset Modul DST-51 yang dibangung oleh gerbang 74LS00 
seperti tampak pada gambar 3.  

Kemudian port serial diinisial dengan kecepatan 600 bps sesuai dengan baud 
rate komunikasi infra merah (Bagian II). Kemudian program menunggu printer berada 
dalam kondisi online. Hal ini dilakukan dengan memantau kondisi logika pada pin 
READY. Apabila pin READY pada kabel printer telah berlogika 1, maka printer telah 
berada dalam kondisi online. 
 Setelah printer dipastikan berada pada kondisi online maka berikutnya sistem 
akan menunggu masuknya data dari media infra merah melalui port serial. Apabila 
data dari port serial diterima maka program akan mengirimkan data tersebut ke 
D0…D7 Printer yang terhubung dengan P1.0…P1.7. 
 Pengiriman data dilakukan dengan terlebih dahulu memeriksa kondisi printer, 
apakah sedang dalam keadaan sibuk. Apabila printer sedang dalam keadaan sibuk, 
biasanya terjadi karena memori buffer sedang penuh, maka pin BUSY pada kabel 
printer akan berkondisi logika 1. Oleh karena itu, program akan menunggu kondisi 
sibuk ini berakhir terlebih dahulu sebelum mengirimkan data ke printer. 
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 Setelah kondisi sibuk berakhir, pengiriman data dilakukan dengan diakhiri 
sinyal strobe pada pin STB yang menandakan bahwa data telah dikirim oleh Modul 
DST-51 dan siap untuk diambil oleh printer. 
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Gambar 1 

Flowchart Pengiriman data ke Printer 
 
 Apabila kertas yang dicetak telah keluar dari printer, maka sistem harus dapat 
menunggu kertas baru telah tersedia. Sebegai tanda kondisi kertas sudah keluar maka 
printer akan mengirimkan tanda berupa kondisil logika 1 pada pin Paper Error (PE) 
pada kabel printer. 
 Program akan memeriksa kondisi logika pada pin Paper Error bersamaan 
dengan menunggu adanya pengiriman data serial. Apabila kondisi Paper Error 
terdeteksi maka program akan mengirimkan kode ‘paper error’ ke Modul DST-51 
pada bagian pemancar agar proses pengiriman data dihentikan dahulu. 
 Setelah kertas baru terpasang kembali pada printer, maka kondisi logika pada 
pin Paper Error akan berubah menjadi logika 0. Hal ini dideteksi oleh program dan 
kode paper ready dikirimkan ke Modul DST-51 Pemancar melalui port serial agar 
proses pengiriman data dilanjutkan. 
 Pada proses ini, pin ACK sebagai tanda bahwa printer telah siap untuk data 
selanjutnya tidak digunakan. Deteksi ACK tidak diperlukan karena dalam hal ini 
diasumsikan, setelah kondisi online dan kertas terpasang, maka printer akan selalu 
siap untuk menerima data. Kecepatan pengiriman data serial melalui media infra 
merah hanya mencapai 600 bps, sehingga printer akan selalu siap untuk menerima 
data baru. 
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Gambar 2 

Skema Bagian Pengendali Printer 
 

Listing Program 
 .CODE 
Serial_Out  EQU 01C8H 
ROM   EQU 2000H 
 
PE Bit INT1 
Busy Bit T1 
STB Bit INT0 
Ready Bit T0 
KodePaperError EQU 01H 
KodePaperReady EQU 02H 
 
 
 Org ROM   ;Reset Vector 
 Ajmp Start   ; 
 Org ROM+3H   ;External Interrupt 0 Vector 
 Reti    ; 
 Org ROM+0BH   ;Timer 0 Interrupt Vector 
 Reti    ; 
 Org ROM+13H   ;External Interrupt 1 Vector 
 Reti    ; 
 Org ROM+1BH   ;Timer 1 Interrupt Vector 
 Reti    ; 
 Org ROM+23H   ;Serial Interrupt Vector 
 Reti    ; 
Start: 
 Acall Init_Serial 
 Jnb Ready,*   ;Tunggu Printer siap 
 
Loop: 
 CLR   RI 
PeriksaSerial: 

JNB   RI,PeriksaPE                   
      MOV   A,SBUF                          
 Acall KirimkePrinter 
 Ajmp loop 
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PeriksaPE: 
 Jnb PE,PeriksaSerial 
 Mov A,#KodePaperError 
 Lcall Serial_Out 
 Jb PE,* 
 Mov A,#KodePaperReady 
 Lcall Serial_Out 
 Ajmp Loop  
 
 
Init_Serial: 
 MOV   SCON,#52H         ; Mode 1 Ren 
 MOV TMOD,#20H         ; T0 Mode 2, T1 Mode 2 
 MOV TH1,#0D0H         ; 600 Baudrate 
 MOV   TCON,#040H        ; T1 On, T0 Off 
 MOV   PCON,#00H         ; 
 Clr RI   ; Hapus Flag Receive 
 Clr TI   ; Hapus Flag Transmit 
 RET    
 
KirimkePrinter: 
 Jb Busy,*   ;Printer Busy, tunggu 
 Mov P1,A 
 Clr STB 
 Setb STB 
 Ret  
 


